
说明视频 - 使用驻车辅助系统。

驻车辅助限制

驻车辅助系统是对充分观察和安全
驾驶方式的补充，而非其替代功能。
驾驶员在任何时候都有责任确保安
全执行倒车操作。

在以下情况下驻车辅助系统的结果可能不
准确：

• 测量完成后，停车位的尺寸和形状发生
改变。

• 驻车空间旁边存在不规则路缘或路缘被
树叶、积雪等覆盖。

• 车辆运输的负载超出车辆周边尺寸。

• 车辆进行了未经经销商/授权维修厂许
可的维修或更改。

• 车辆安装了未经认可的车轮或轮胎，或
轮胎存在严重磨损。

• 已停放车辆之一连接有位于某一提升高
度的物体，如平板拖车、雪犁或车载式
吊车。

• 停车位位于角落或弯道处。

• 传感器脏污或被泥、冰或雪覆盖。

• 天气多雾、下雨或下雪。

• 路面崎岖不平，如砂砾。

• 安装了牵引杆或拖车栓钩。

• 已连接拖车。

注意： 如果拖车已连接到 Land Rover
认可的拖车插座，则驻车辅助系统将被
禁用。

• 遇到薄的或楔形的障碍物。

• 遇到太高和/或突出的障碍物，如窗台
或树枝。

• 遇到带棱角和锐缘的障碍物。

驻车辅助功能故障检修
在以下情况下，驻车辅助系统将不能搜索
车位

• 系统未启用。

• 车辆以 30 公里/小时（18 英里/小时）
的速度行驶。

• 传感器被灰尘、泥、冰或雪覆盖或部分
阻挡。

在以下情况下，驻车辅助系统不能提供某
些车位

• 传感器被灰尘、泥、冰或雪覆盖或部分
阻挡。

• 空间不够大，或车辆对面的空间不够
大，在操控过程中车辆无法向前驶出。

• 车辆可能超出停放的一排车辆太远（超
过 1.5 米 [5 英尺]）。

• 车辆可能太靠近停放的一排车辆（41
厘米 [16 英寸] 之内）。

• 车辆向相反的方向行驶。驻车辅助系统
仅在车辆向前行进时搜索车位。

• 接近角度可能不合适。

驻车辅助系统无法准确使车辆停入空间内

符合一个或多个系统限制标准。请参阅 101,
驻车辅助限制。

101

驻车辅助

R

Z3Vlc3Q7MjAyNi0wNi0xMlQwMTo1MzoxMi41NjNaOzIxNi43My4yMTYuMTQ0Ow==


