
当前方有车辆进入相同车道，或前方相同
车道内有行驶速度较慢的车辆时，系统将
自动调节车速，直至与前方车辆车距达到
设定车距。此时车辆处于follow mode（跟
车模式）。请参阅 44, 跟车模式（琥珀
色）。

信息中心将以车辆形式显示车距设定，其
前方有很多指示条。

车辆将与前方车辆保持恒定时间间隔，直
至：

• 前方车辆加速至设定速度以上。

• 前方车辆驶离车道或离开雷达视野范
围。

• 选择新的车距设置。

必要时，可自动应用制动器，减慢车速，
以便与前方车辆保持间距。

必要时驾驶者可以采取制动操作进行干预，
对 ACC 系统的最大制动力加以限制或超载。

注意： 驾驶员的制动操作将取消 ACC。

如果 ACC 预测到自己的最大制动水平不足
以制动车辆，则发出警告声，同时 ACC 继
续采取制动。DRIVER INTERVENE（驾驶者
干预）将显示在信息中心。请立即采取措
施。

在跟车模式下，当前方道路通畅时，车辆
将自动返回到设定速度，例如当：

• 前方车辆加速至设定速度以上或变换车
道。

• 您可向任一侧改变车道或进入出口车
道。

必要时驾驶者应进行干预。

如果使用转向指示灯，则 ACC 将减小与前
方车辆的间距，以更快响应预定操纵。如
果未执行操纵，则在几秒之后恢复先前的
间距。如果 ACC 检测到车距不正确，则不
会提高响应速度，例如，与前方车距太近
或您已变换至其他车道。

改变跟车模式设定车距

驾驶员需要根据驾驶条件选择合适
的车距。

共有 4 种车距设定值。当操作车距调整按
钮后，所选的车距设置将显示在信息中心。

每个车距等级由在信息中心显示的车辆图
标前方的一个额外指示条表示。打开点火
以后，将自动选择默认车距（车距 3）用于
自适应巡航控制 (ACC) 操作。

如果选择全地形草地/砂砾/雪地模式，则最
初会选择最大车距（车距 4）。

干预速度和跟车模式

无论驾驶员何时踩下加速器踏板干
预自适应巡航控制 (ACC)，ACC 都不
会自动采取制动措施保持与任何前
车的车距。

当车辆以恒定速度巡航或处于跟车模式时，
可以通过踩下加速器踏板干预设定速度和
车距。当干预 ACC 时，车辆处于跟车模式，
则跟车模式警告指示灯将熄灭且信息中心
将显示 CRUISE OVERRIDE（巡航干预）。
如果跟车模式启用，当释放加速器踏板后，
ACC 将再次运行，并且车速将减速至设定
速度，或者减速至一个较低的速度。

队列辅助

队列辅助是自适应巡航控制 (ACC) 系统的
一项增强功能，启用时将跟随前方车辆停
止而停止。它用于很少需要转向的主干道
线路。

当前车停止时，队列辅助系统将停止车辆
并使其保持静止。

当车辆保持静止时，如果出现以下情况，
队列辅助系统将会请求应用电子驻车制动
器 (EPB)：

• 驾驶员取消队列辅助功能。

• 车辆已停止超过 2 分钟。

• 检测到驾驶员意图离开车辆。
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https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/464049/PDF/91655411-3256-4a2c-8b8f-e2de86bc75e3/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=1
https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/464049/PDF/91655411-3256-4a2c-8b8f-e2de86bc75e3/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=1

