
自适应巡航控制系统概述

自适应巡航控制系统 (ACC) 用于维持与前
方车辆保持一定间距或在前方没有速度低
于本车速度的车辆时保持设定的车速。可
将速度设置在 32 公里/小时（20 英里/小
时）与 200 公里/小时（124 英里/小时）之
间。

该系统通过使用发动机控制和制动器调节
车速来进行工作。

ACC 不是碰撞报警或规避系统。另
外，ACC 不会对以下情况作出反应：

• 静止不动或速度低于 10 公里/小时（6
英里/小时）的低速行驶车辆。

• 道路上的行人或障碍物。

• 同一车道内迎面而来的车辆。

ACC 系统使用一个雷达传感器，传感器向
车辆前方直射出一束电波，用以检测前方
物体。

雷达传感器装在车辆前部，位于下通气格
栅中的导管后方，藉此为雷达电波提供开
阔的前方视野。

• 仅在道路状况良好时使用 ACC，如按车
道行驶的主干道。

• 切勿在猛烈操控或急转弯时使用，例
如，交通岛、交叉路口、停驻车辆过多
或与行人共享的区域。

• 能见度低的情况下，如雾天、大雨、水
雾或雪天时，请勿使用。

• 勿在结冰或打滑路面使用。

• 驾驶员有责任在任何情况下保持警惕、
安全驾驶并操控车辆。

• 保持车辆前部无脏物、金属标牌或物
体，包括车辆前部保护器，这些可能对
雷达传感器工作造成干扰。

使用 ACC
使用安装在方向盘上的控制按钮操作该系
统。驾驶员也可以随时使用制动踏板或油
门踏板介入控制。

设置车速、启动和关闭 ACC 的方法与使用
巡航控制系统时的方法相同。请参阅 118,
使用巡航控制。

1. SET+（设置+）：按此按钮可增大速度
或设置速度。

2. RES（恢复）：按此按钮可恢复设置速
度。

3. 按此按钮可减小设定速度。

4. CANCEL（取消）：按下可取消，但在
存储器中保留设定的速度。

5. 按下可减小跟车模式车距。

6. 按下可增加跟车模式车距。

请参阅 119, 进入跟车模式

进入跟车模式

在跟车模式下，车辆将不会自动减
速至停车状态，也不会始终足够迅
速地减速以避免车辆碰撞。

注意： 跟车模式是 ACC 的一项集成功能。
关闭跟车模式后，您将无法使用巡航控制
来保持车速。

一旦选择了设定速度，驾驶员可以释放油
门踏板，车辆将保持设定的道路行驶速度。
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当前方有车辆进入相同车道，或前方相同
车道内有行驶速度较慢的车辆时，系统将
自动调节车速，直至与前方车辆车距达到
设定车距。此时车辆处于follow mode（跟
车模式）。请参阅 43, 跟车模式（琥珀
色）。

信息中心将以车辆形式显示车距设定，其
前方有很多指示条。

车辆将与前方车辆保持恒定时间间隔，直
至：

• 前方车辆加速至设定速度以上。

• 前方车辆驶离车道或离开雷达视野范
围。

• 选择新的车距设置。

必要时，可自动应用制动器，减慢车速，
以便与前方车辆保持间距。

必要时驾驶员可以采取制动操作进行干预，
对 ACC 的最大制动力加以限制或超载。

注意： 驾驶员的制动操作将取消 ACC。

如果 ACC 预测到自己的最大制动水平不足
以制动车辆，则发出有声报警，同时 ACC
继续采取制动。DRIVER INTERVENE（驾驶
员干预）将显示在信息中心。请立即采取
措施。

在跟车模式下，当前方道路通畅时，车辆
将自动返回到设定速度，例如当：

• 前方车辆加速至设定速度以上或变换车
道。

• 您可向两侧改变车道或进入出口车道。

必要时驾驶员应进行干预。

如果使用转向指示灯，则 ACC 将减小与前
方车辆的间距，以更快响应预定操纵。如
果未执行操纵，则在几秒之后将恢复先前
的间距。如果 ACC 检测到车距不适当，则
不会提高响应速度，例如，与前方车辆太
近或已位于其他车道。

改变跟车模式设定车距

驾驶员需要根据驾驶条件选择合适
的车距。

共有 4 种车距设定值。当操作车距调整按
钮后，所选的车距设置将显示在信息中心。

每个车距等级由在信息中心显示的车辆图
标前方的一个额外指示条表示。打开点火
以后，将自动选择默认车距（车距 3）用于
ACC 操作。

如果选择全地形草地砂砾/雪地模式，则会
初始选择最大车距（车距 4）。

干预速度和跟车模式

无论驾驶员何时踩下油门踏板干预
ACC，ACC 都不会自动采取制动措施
保持与任何前车的车距。

当车辆以恒定速度巡航或处于跟车模式时，
可以通过踩下油门踏板干预设定速度和车
距。当干预 ACC 时，车辆处于跟车模式，
则跟车模式警告指示灯将熄灭且信息中心
将显示 CRUISE OVERRIDE（巡航干预）。
如果跟车模式启用，当释放加速器踏板后，
ACC 将再次运行，并且车速将恰当地减速
至设定速度，或者减速至一个较低的速度。

队列辅助

队列辅助 (QA) 是自适应巡航控制的一项增
强功能，启用时将跟随前方车辆停止而停
止。它用于需要极小转向的主干道车列。

当前方车辆停止时，队列辅助系统将使车
辆停止并让其保持静止。

当车辆保持静止时，如果出现以下情况，
队列辅助系统将会请求应用电动驻车制动
器 (EPB)：

• 驾驶员取消队列辅助。

• 车辆已停止超过 2 分钟。

• 检测到驾驶员离开车辆的意图。

• 检测到故障。
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当前方车辆驾离时，短踩油门将使 ACC 恢
复工作。

在速度极低的情况下，队列辅助可能会因
静止物体而停止，例如，当前方车辆改变
车道而出现静止物体时。车辆雷达无法区
分静止车辆和固定物体，如路标或临时障
碍物。这可能会导致意外刹车，必要时驾
驶员应进行干预。

ACC 自动关闭
当发生以下情况时，ACC 关闭，但不清除
存储器：

• 按下 CANCEL（取消）按钮。

• 踩下制动踏板。

• 选择了空档 (N)。

• 动态稳定性控制系统 (DSC) 启用。

• 电子牵引力控制系统 (ETC) 启用。

• 选择了陡坡缓降控制 (HDC)。

当发生以下情况时，ACC 将关闭，同时清
除存储器：

• 点火系统关闭。

• 达到最大车速。

• ACC 系统发生故障。

恢复速度与跟车模式

只有驾驶员了解所设置的速度并打
算返回到此速度，才可使用 RES（恢
复）按钮。

当在取消 ACC 以后（例如，制动后）按下
RES（恢复）按钮时，只要设定的速度记忆
未被删除，ACC 就会再次启动。初始设定
速度将被恢复（除非前方车辆导致启用跟
车模式），信息中心将显示设定速度。队
列辅助将在速度高于 10 公里/小时（6 英里/
小时）时恢复。

注意： 当恢复设定速度时，先前设定的跟
车模式车距会影响加速度。较短的设定车
距将促成较大的加速度。

注意： 弯道行驶时恢复设定速度会降低加
速度。更急的弯道将进一步降低加速度。
切记，ACC 和队列辅助主要在需要极小转
向时使用。

驾驶配备 ACC 车辆的提示
在某些情况下，ACC 可能提示驾驶员需进
行干预。

如果 ACC 检测到以下情况，则会发出音频
警告，同时信息中心将显示 DRIVER
INTERVENE（驾驶员干预）：

• 系统启用时发生了故障。

• 仅采取最大程度的 ACC 制动，制动力不
足。

注意： ACC 仅在换档杆处于行驶档 (D) 时
才工作。

注意： 启用时，加速踏板停留在升起的位
置。完全释放踏板以使 ACC 正常工作。

注意： 当 ACC 实施制动后，车辆制动灯将
亮起。

注意： 如装有智能停止/启动，其将在队列
辅助停止时工作。踩住油门踏板超过正常
时间，重新启动发动机，让车辆起步。
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检测光束问题

可能发生以下检测问题：

1. 与前方车辆行驶在不同车道时。

2. 有车辆进入您所行驶的车道。仅在车辆
完全进入您的车道时才能检测到。

3. 当前方车辆驶入或驶离弯曲车道时，对
前方车辆的检测可能会有问题。

4. 当在静止车辆周围行驶时。这可能导致
不确定该跟随哪辆车。

5. 当前方车辆驶出您所在的车道时。这可
能导致不确定该跟随哪辆车。

在这些情况下，ACC 可能会意外工作。驾
驶员应保持警惕，必要时可进行干预。

ACC 故障
如果在 ACC 或跟车模式运行时发生故障，
ACC 将关闭且在故障清除之前不能使用。
信息中心将会短暂显示信息 DRIVER
INTERVENE（驾驶员干预），接着会取代为
信息 CRUISE NOT AVAILABLE（巡航不可
用）。

如果其他情况下发生 ACC 或其他相关系统
故障，则显示信息 CRUISE NOT AVAILABLE
（巡航不可用）。此时无法在任何模式下
启动 ACC 系统。

雷达传感器或外壳上堆积的灰尘、雪或冰
可能会禁止 ACC 操作。安装车辆前保护器
或金属徽标可能会影响 ACC 的操作。

如果这发生在 ACC 巡航/跟车模式下，则会
产生音频警告，同时短暂显示信息 DRIVER
INTERVENE（驾驶员干预）。然后显示信息
RADAR SENSOR BLOCKED（雷达传感器已
阻塞）。

注意： 当车辆在几乎没有任何物体供雷达
检测的开阔道路上行驶时，同样的信息也
可能会出现。

清除阻塞物会让系统返回到正常操作状态。
如果在 ACC 未启用的情况下存在障碍物（例
如初始启动或 ACC 系统关闭时），将显示
RADAR SENSOR BLOCKED（雷达传感器已
阻塞）信息。

未针对您的车辆建议的轮胎可能具有不同
的周长。这可能会影响 ACC 正常工作。

前向警示功能

系统可能不会对缓慢移动的车辆作
出反应。
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前向警示使用与自适应巡航控制相
同的雷达传感器。因此存在相同的
性能限制，请参阅 119, 自适应巡航
控制系统概述。

通过信息中心菜单启用/禁用前向警示。请
参阅 39, 仪表板菜单。

在车辆向前行驶时，前向警示可有限地检
测到前方附近的物体并发出警告。请参阅
44, 前向警示（绿色）。如果前方车辆或
物体位于用户定义的敏感区域内，则会发
出警报声且信息中心将显示 FORWARD
ALERT（前向警示）。高级紧急刹车辅助系
统将被启用。请参阅 123, 高级紧急刹车辅
助系统

驾驶员必须立即采取适当措施。

仅当自适应巡航控制系统关闭时才可调节
该功能的灵敏度。调节方法如下：

• 使用方向盘自适应巡航控制按钮，按下
间距减少按钮以在信息中心显示当前设
置，然后再按一次降低警示的灵敏度。

• 按下间距增加按钮以在信息中心显示当
前设置，然后再按一次以提高警示的灵
敏度。

FWD ALERT <---->（前向警示 <---->）显示
在信息中心。

注意： 点火系统关闭后，前向警示设定车
距会保留下来。

高级紧急刹车辅助系统

系统可能对缓慢移动的车辆不作出
反应，系统将对静止不动的车辆或
行驶方向相反的车辆也不作出反应。

如果和前方车辆的距离很小或者方
向盘或踏板运动大（例如，为避免
碰撞），则警告信息可能不会出现。

系统使用的雷达传感器与高级巡航
控制和前向警示系统相同，因此存
在相同的性能限制。

如装有自适应巡航控制系统，在速度高于
约 7 公里/小时（5 英里/小时）时，高级紧
急刹车辅助系统可用，即使在前向警示和
自适应巡航控制系统均关闭的情况下，高
级紧急刹车辅助系统也会工作。在检测到
前方不远处的移动车辆时，可改善紧急制
动期间的制动回应能力。

如果在显示报警信息 FORWARD ALERT（前
向警示）后，碰撞的危险增加，则会激活
高级紧急刹车辅助系统。制动器将为准备
快速制动而自动和缓地使用制动器（这点
可能很明显）。如果其后制动踏板快速睬
下，制动将完全实施，即使施加在踏板上
的压力很小时也是如此。请参阅 105, 紧急
刹车辅助系统 (EBA)。

注意： 仅当驾驶员使用制动器时制动性能
才会改善。

如果系统存在故障，信息中心将显示
FORWARD ALERT UNAVAILABLE（前向警示
不可用）。车辆仍可驾驶，且制动系统仍
会起作用，但是没有高级紧急刹车辅助系
统功能。请咨询经销商/授权维修厂以修复
故障。

智能紧急制动

系统可能不会对缓慢移动的车辆作
出反应。

系统将对静止车辆或行驶方向与您
的车辆不同的车辆不作出反应。

如果与前方车辆的距离很小或者方
向盘和踏板移动幅度大（例如，为
避免碰撞），则报警信息和自动制
动可能不会出现。

智能紧急制动使用与自适应巡航控
制系统和前方警示系统相同的雷达
传感器。因此，存在相同的性能限
制。请参阅 119, 自适应巡航控制系
统概述。

123

自适应巡航控制

R

XML to PDF by RenderX XEP XSL-FO Formatter, visit us at http://www.renderx.com/

https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/279620/PDF/b3ed35fc-8898-4c43-a2b5-5dfda90ebbc7/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=2
https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/279620/PDF/17f69466-ddc5-4d10-85e9-f7daa37b4453/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=4
https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/279620/PDF/a2d00f1e-f867-4f12-9372-ff352329bbf0/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=1
https://topix.landrover.jlrext.com:443/topix/service/procedure/279620/PDF/a2d00f1e-f867-4f12-9372-ff352329bbf0/zh_CN?#pagemode=none&toolbar=0&statusbar=0&messages=0&navpanes=0&view=FitH&page=1
http://www.renderx.com/
http://www.renderx.com/reference.html
http://www.renderx.com/tools/
http://www.renderx.com/


如果已安装自适应巡航控制，则在所有速
度下均可使用智能紧急制动 (IEB)，甚至在
自适应巡航控制和前向警示关闭的情况下
均可工作。IEB 的目的在于在碰撞无法避免
时，降低与前方较慢车辆的撞击速度。

如果碰撞风险迫近，将会发出音频报警。
如果碰撞无法避免，IEB 将以最大压力应用
制动器。在 IEB 启动后，信息中心将显示
IEB System Was Activated（IEB 系统已激
活）；在经销商/授权维修厂对系统进行重
置以前，系统的进一步操作将被禁止。

如果雷达传感器被诸如雪或大雨等遮挡，
或系统存在故障，则信息中心将显示 IEB
Not Available（IEB 系统不可用）。车辆仍
可驾驶，制动系统仍可工作，但没有 IEB
功能。如果未认定雷达传感器被挡住，请
联系经销商/授权维修厂。
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